Poznamky k vypoctu integrala

Linearita
/[f(:v):l:g(:v)] dx:/f(x)dxj:/g(x)dx, /af(x)dx:a/f(x)dx, a €R

Per partes — Necht funkce u(z) a v(z) maji spojité derivace (na uvazovaném intervalu), pak plati
/u/(z)v(x) dz = u(z)v(z) — /u(z)v'(x) dz.

Substituce — Necht funkce ¢(x) m4 spojitou derivaci na intervalu I, a funkce f(t) je spojitd na intervalu I
takovém, ze ¢(I,) C Iy, pak plati

L= ()

[ roand@as=| ¢ (@)dz

- / F(H)dt = F(o(x)),

kde F(t) je primitivn{ funkce k f(¢)
Pozndmka: Pokud mé funkce ¢(x) na uvazovaném intervalu nenulovou derivaci, pak lze uzit také
t=o(x)
[ sttt = far = 0@y = [ (o) ()
v =¢7(t)

Newton—Leibnizova formule — necht F'(x) je primitivn{ funkci ke spojité funkci f(x) na intervalu [a, b]. Pak
plati

f(x)de = [F(@} = F(b) — F(a).

Zikladni integraly

1 + konst., neR,n#—1,

cosx dx = sinx + konst.
1
V1—22

1
/ ———dz = arctanz + konst.
1+ 22

dx = arcsinx + konst = — arccosx + konst

1
/ 5 dx = tanz + konst.
cos? x

1
/ —— dz = —cot x + konst.
sin®



