Domaéci tkol €. 4 z Matematiky 1 (F1711)

Toto je doméci kol z cviceni ze dne 8.10.2012. Vypracované pifklady mi neodevzddvejte (nemél
bych ¢as je vSechny opravit). Vysledky piikladu najdete v sekci za zaddnim. Pokud si nebudete
védét s nécim rady, tak se mé muzete zeptat pred cvicenim, po cviceni, nebo si se mnou muzete
domluvit konzultaci. Je mozné (i kdyz nepravdépodobné), ze vysledky obsahuji chyby, pokud
néjakou najdete, tak mi dejte védét.

1. Vypoctéte determinanty z matic

14 i 2 =i 3 -2 5 =3 4
a) (3 2) , b) i 3 c) -2 2 -3 3 -4
0 —i 1 4 -4 6 -3 7

2. Jsou zadany matice A, B, vypoctéte det A, det B, det(AT), det(A~1), det(A-BT), det(A-B~1),
det(A + B).

1 0 -1 0 31 0 0

01 1 0 2 1 1 3

A= 1 2 2 1 B = 1 1 -1 0

21 1 0 01 2 0

3. Urcete inverzni matici s uzitim determinantu

1 -4 -3 123
a) A=|1 -5 =3, b) A=10 1 2
-1 6 4 0 0 1

4. Vyreste soustavu linearnich rovnic uzitim Cramerova pravidla

rz4+y=13
T—2=29
y—z=2

5. Je zaddna homogenni soustava 3 rovnic o 3 neznamych, urcete pro které hodnoty parametru a
m4 tato soustava nekoneéné mnoho feseni. (ReSeni nemusite vyjadfovat.) (Napovéda: Nekoneéné
mnoho FeSeni bude existovat pokud determinant z matice soustavy bude roven 0).

ar+y+z2=0
—x+ay=0
2x4+az=0

6. Je zadédn systém vektoru, rozhodnéte, zda je tento systém linearné nezavisly, pokud ne, vyberte



z néj maximalni pocet linedrné nezavislych vektoru.

2 1 3
a) ﬁli 2 3 17:2: 2 , 1_[3: 1
1 1 1
) | L (2 .1 L (1
Uy = 1) Uz = 2/ us = 2/ Uy = ~1
1 1 -1
C) 111: —1 3 112: 1 5 173: 3
1 -1 -3

7. Urcete, pro kterou hodnotu parametru a je dany systémy vektoru linedrné nezavisly

1 1 a
ip=|0], Uy = a1, iz = |1
1 -1 1

8. Dopliite zadanou dvojici vektoru o dalsi vektor tak, aby vyslednd trojice vektoru tvofila bazi
v R3 (tj. trojici linedrné nezavislych vektortt).

1 -1 1 2
Cl) ﬁl = 0 ’(22 = -1 b) 111 = 2 y ﬁz = 1
1 2 1 2
Vysledky
1.
a) —10, b) -7, c) 23
2. 1
det A = —2, det B = 21, det(AT) = —2, det(A™!) = —5
det(A-BT) = —42,  det(A-B~Y) = —%, det(A + B) = 72
3.
2 2 3 1 -2 1
a) A'=(1 -1 0], by A'=10 1 =2
-1 2 1 0 0 1
4.
(x’ y7 Z) = (8? 57 3)
5.
a=0,1,-1
6.
a)lin. nezévislé
b)lin. z4vislé; lin. nezavislé jsou dvojice vektorti @1, Ws; w1, Ua; Uz, Uds; Us,Us; Us, U4
o)lin. zavislé; libovolnd dvojice vektoru je lin. nezdvisla
7.
a#2Na# -1
8.

a) (y) r—3y—2z#0 b) (y) T Fz



